Robotika

Model sustava detekcije udaljenosti i automatske regulacije dugih svjetala kod
automobila

Izradio: Ivan Dejanovi¢, dipl. ing. elektrotehnike

U web preglednik unesite stranicu https://www.tinkercad.com/ te se prijavite u sustav kao u
prosloj vjezbi.

Danasnja vjezba je nastavak i nadogradnja onoga $to smo zapoceli prosli puta te ¢cemo model
sustava udaljenosti od prepreke napraviti dodatno uz automatsku regulaciju sustava za kontrolu
dugih svjetala na automobilu.

Otvorite proslu vjezbu ili spojite ponovno komponente kako je prikazano na slici. Ukoliko imate
nekih nejasnoda, pogledajte prethodnu vjezbu gdje je detaljno objasnjeno koriStenje sustava,
nacina spajanja i programiranja.

Sa desne strane pod odjeljikom Components pronadite Arduino Uno R3, ultrazvucni senzor
(Ultrasonic Distance Sensor), eksperimentalnu plocicu (Breadboard), RGB diodu (LED RGB),
otpornike od 330 Q (Resistor) i ostale elemente te ih prebacite na radnu povrsinu kako je
prikazano na slici. PovezZite pinove arduina i ostalih elektroni¢kih komponenti prema slici.

A

Slika: Povezivanje elektronickih elemenata na eksperimentalnoj plocici


https://www.tinkercad.com/

Postavite dvije bijele LE diode na eksperimentalnu plocu sa pripadaju¢im otpornicima od 330Q.
Otpornike povezZite sa anodom LE dioda, a katodu povezite sa uzemljenjem. Prilikom
povezivanja koristite odgovarajuce boje vodica. Lijeva LE dioda predstavlja lijevo dugo svijetlo, a
desna LE dioda predstavlja desno dugo svijetlo.
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Slika: Dodatni elementi za model regulacije dugih svjetala automobila



Programiranje:

Kliknite na tipku Code kako bi otvorili odjeljak za 7 code | P Start Simulation
programiranje na gornjem desnom kutu zaslona.

CoOmponents

Basic

Program je slican programu iz prethodne vjezbe. Ukoliko imate poteskoca sa praéenjem,
pogledate prethodnu vjezbu gdje je sve detaljno objasnjeno.

Prenesite 2 bloka naredbi set pin to HIGH za kontrolu LE dioda na prostor za programiranje.
Postavite vrijednosti digitalnih pinova na njima ovisno o nacinu povezivanja sa arduinom. U
trenutno slucaju su to digitalni pinovi 12 i 8 povezani vodi¢em bijele boje na slici.

Naredba set pin postavlja vrijednost digitalnog pina u stanje propustanja (HIGH) ili stanje
nepropustanja (LOW).

setpin 12+ to HIGH =

setpin 8+ to HIGH =

Duplicirajte blok jo$ dva puta na taj nacin da kliknete desnom tipkom misa i odaberete Duplilcate. Na njima
promijenite vrijednosti sa HIGH na LOW.

Duplicate
Delete Block

Princip rada modela dugih svjetala na automobilu se bazira se u tome da su svjetla upaljena sve dok se ne
pribliZi drugi automobil, tada se ona automatski gase. Nakon $to se automobil udalji ona se automatski
pale.

Postavite blok naredbi set pin sa LOW vrijednostima na udaljenost manju od 50 cm u modelu unutar if —
then — else naredbe.

Postavite blok naredbi set pin sa LOW vrijednostima na udaljenost ve¢u od 50 cm, a manju od 250 cm u
modelu unutar if — then — else naredbe.

Postavite blok naredbi set pin sa HIGH vrijednostima na udaljenost vecu od 250 cm u modelu unutar if —
then —else naredbe.

Export Share



set Udaljenost =+ to read ultrasonic distance sensor ontriggerpin @ 2 +  echopin  same astrigger * inunits com
Udaljenost then
set RGEB LED inpins 11 9w 10 »+ tocolor |
| play speaker on pin 13 *  with tone m fior @ Sec

setpin 12+ 0o LOW »

setpin &+ to LOW

@ = »  Udaljenost then

set RGELED inpinsg 11 » 9w 10 = tocolor |
setpin 12+ to HIGH =

setpin 8+ to HIGH »

else

set RGB LED in pins 11 « 9w 10 =+ to color .

setpin 12+ to LOW »

Setpin &+ to LOW »

JOJRNC)

Slika: Programsko rjesenje sustava



Testiranje programa:

Testiranje programa vrsi se pokretanjem simulacije na tipku Start Simulation

Code P Start Simulation Export Share

Kliknite na modul virtualnog ultrazvu¢nog senzor na radnoj plohi. Prikazati ¢e se radno podrucje (domet)
ultrazvuénog senzora.

Pomicanjem predmeta unutar radnog podrucja mijenja se ocitanje ultrazvuénog senzora, ali i uklju¢enost,
odnosno isklju¢enost LE dioda koja predstavljaju duga svijetla automobila.

Udaljenost manja od 50 cm -> LE diode ne provode (duga svjetla iskljucena)
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Udaljenost vec¢a od 50 cm, a manja od 250 cm -> LE diode ne provode (duga svjetla iskljucena)
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